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บทที่ 1 

บทน ำ 

 

1.1 ที่มำและควำมส ำคัญของโครงงำน 

 เทคโนโลยีของหลอดไฟรถยนต์ในปัจจุบันมีคุณภาพสูงขึ้นมาก รถยนต์บางรุ่นหรือบางยี่ห้องมี

การใช้หลอดไฟที่มีค่า K (Kevin) สูง นั่นคือมีค่าอุณหภูมิของแสงสูง เพ่ือให้ไฟมีค่าความสว่างเป็นสีขาว 

โดยค่าความสว่างจะวัดค่าได้จากหน่วย L (Lumen) โดยค่า L จะมีค่าผกผันกับค่า K ส าหรับค่า K ที่ให้

ค่าความสว่างสูงสุดอยู่ที่ราวๆ 3,000 K จะได้ค่าความสว่างอยู่ที่ราวๆ 4,200 Lumen แต่แสงออกสี

เหลืองซึ่งใช้งานเป็นไฟหน้ารถปกติจะผิดกฎหมาย โดยสามารถใช้เป็นสปอร์ตไลท์ได้ แต่ต้องเปิดเมื่อมี

เหตุอันควรเท่านั้น ส่วนค่า K ที่ให้ค่าความสว่างสูงสุดโดยไม่ผิดกฎหมายควรเป็นค่าเดียวกันกับที่

โรงงานผลิตรถยนต์ติดตั้งให้กับรถรุ่นที่มีโคมไฟซีนอนเป็นมาตรฐาน โดยประมาณราวๆ 4,300 K จะได้

ค่าความสว่างที่ประมาณ 3,800 Lumen โดยเมื่อเปรียบเทียบความสว่างและค่าอุณหภูมิของแสง จะ

ได้ผลดังนี้ 

ที่อุณหภูมิสี 3,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 4,200 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 4,300 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 3,800 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 5,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 3,600 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 6,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 3,400 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 8,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 2,700 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 10,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 2,200 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 12,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 2,000 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 15,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 1,800 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 17,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 1,600 Lumen 

ที่อุณหภูมิสี 20,000 K จะได้ค่าความสว่างที่ประมาณ 1,400 Lumen 

 ส าหรับรถยนต์ในปัจจุบันนั้น มีทั้งรถขนาดเล็กและรถขนาดใหญ่ ซึ่งปัญหาของผู้เดินทางโดย

รถยนต์นั่นก็คือรถยนต์ขนาดใหญ่หรือรถบรรทุกมักจะมีระดับไฟที่สูงเกินไป ท าให้รถยนต์ที่อยู่ด้านหน้ามี

วิสัยทัศน์ในการขับขี่ที่ไม่ดีและอาจเกิดความไม่ปลอดภัยในการเดินทาง และที่ส าคัญรถยนต์ที่ขับสวน

ทางมาก็อาจจะเกิดอันตรายได้หากรถอีกคันมีระดับไฟหน้าที่สูงเกินไป ทั้งนี้ส่วนใหญ่เกิดมาจากสาเหตุที่

รถยนต์มีการบรรทุกสิ่งของหรือผู้โดยสารจ านวนมาก เช่น รถกระบะที่บรรทุกสินค้า เมื่ อมีสินค้าอยู่ใน
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กระบะจ านวนมาก ท าให้ระดับของกระบะรถยนต์ลดต่ าลง ซึ่งเป็นผลท าให้ระดับไฟหน้ารถยนต์สูง

ผิดปกติ สิ่งเหล่านี้มักจะสร้างความรบกวนในการขับขี่รถยนต์หรือผู้ใช้รถใช้ถนนอยู่เป็นประจ า 

 ด้วยเหตุนี้ ทางคณะผู้จัดท าโครงงานจึงมีแนวคิดที่จะท าโครงงานระบบปรับระดั บไฟหน้า

รถยนต์อัจฉริยะ โดยระบบจะท าการค านวณระดับของรถยนต์เมื่อมีการบรรทุกสิ่งของหรือผู้โดยสารที่ท า

ให้ด้านท้ายรถยนต์ต่ าลงและระดับไฟหน้ารถยนต์สูงขึ้น และระบบจะท าการปรับระดับไฟหน้ารถยนต์ให้

ต่ าลงตามองศาที่เหมาะสม ซึ่งโครงงานนี้จะช่วยให้รถบรรทุก หรือรถที่มีการขนย้ายสิ่งของหรือผู้โดยสาร

ไม่ต้องกังวลกับระดับไฟหน้ารถยนต์ของตนเองว่าจะไปส่งผลกระทบต่อผู้ใช้รถใช้ถนนคนอื่น และจะเป็น

ผลให้การเดินทางเกิดความปลอดภัยขึ้นอีกระดับหนึ่ง 

 

1.2 จุดมุ่งหมำยของกำรศึกษำทดลอง 

 1. เพื่อพัฒนาระบบปรับระดับไฟหน้ารถยนต์เมื่อมีการบรรทุกสิ่งของหรือผู้โดยสารที่ท าให้ด้าน

ท้ายรถต่ ากว่าปกติและท าให้ไฟหน้ารถยนต์อยู่ในระดับที่ไม่ปกติ 

 2. เพ่ือพัฒนาระบบที่ส่งเสริมความปลอดภัยในการเดินทาง การใช้รถใช้ถนนในยามค่ าคืนที่

จะต้องใช้ไฟรถยนต์ 

  

1.3 ขอบเขตของกำรศึกษำทดลอง 

 1.3.1 ขอบเขตของสิ่งที่ศึกษำ 

  - เทคโนโลยีเกี่ยวกับไฟหน้ารถยนต์ 

  - มาตรฐานของไฟหน้ารถยนต์ 

  - ระบบอัตโนมัติ 

  - หุ่นยนต์เลโก้ EV3 
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 1.3.2 ระยะเวลำด ำเนินกำรศึกษำทดลอง 

  

ขั้นตอนการด าเนินการ ระยะเวลาด าเนินการ 

พฤษภาคม มิถุนายน กรกฎาคม 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

1. เลือกหัวข้อโครงงาน เพื่อน าเสนออาจารย์ที่ปรึกษา / /           

2. ศึกษาค้นคว้า รวบรวมข้อมูลที่เกี่ยวข้อง / / /          

3. ศึกษาการสร้างโมเดลจากเลโก้ EV3 และเขียน
ค าสั่งควบคุม 

 / / / / /       

4. สร้างโมเดลและการท างานของระบบ    / / / / / / /   

5. จัดท ารายงานคอมพิวเตอร์น าเสนออาจารย์ที่
ปรึกษา 

        / / /  

6. ท าเอกสารสรุปรายงานโครงงาน          / / / 

7. น าเสนอกับอาจารย์ที่ปรึกษา           / / 

 

1.4 ประโยชน์ที่คำดว่ำได้รับ 

1. ได้ระบบไฟหน้ารถยนต์ที่สามารถปรับระดับได้อัตโนมัติตามลักษณะการใช้งานรถยนต์ 

2. ผู้ใช้รถใช้ถนนยามค่ าคืนมีความปลอดภัยในการเดินทางมากยิ่งขึ้น 

 

1.5 นิยำมเชิงปฏิบัติกำร 

 1. ไฟหน้ารถยนต์ หมายถึง ระดับไฟและความสว่างของหลอดไฟที่ส่องสว่างเมื่อเปิดใช้งาน ซึ่ง

จะท างานในระดับท่ีเหมาะสม ไม่ส่งผลให้เกิดอันตรายต่อผู้ใช้รถใช้ถนน 

 2. ระบบอัตโนมัติ หมายถึง การท างานของกลไกที่เป็นไปอย่างอัตโนมัติ มีการควบคุมด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร์ ตามสภาพแวดล้อมและสภาวะที่ก าหนดไว้ 


